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Bu el kitabi, RANGER SERISI igin normal
servis onarim ve bakim iglemleri ile ilgili bilgi
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tamaminin veya bir kisminin fotokopi dahil
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herhangi bir bilgi depolama veya isleme
veya dizeltme sistemi veya tercime ile
veya herhangi bir yolla ¢ogaltiimasi,
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ARAG KIMLIK NUMARALARI (VIN)
(SASi NUMARASI)

Avrupa sartnameleri (SOLDAN Direksiyonlu)

WFO BMFX30WW
WFO BMEX30WW
WFO DMPFX30WW
WFO DMEX30WW
WFO LMFx30WW
WFO LMEXx30WW
WFO BMDx30WW
WFO BMCx30WW
WFO DMDx30WW
WFO DMCx30WW
WFO LMDx30WW
WFO LMCx30WW
WFO BMBX30WW
WFO BMAX30WW
WFO DMBX30WW
WFO DMAX30WW
WFO LMBx30WW
WFO LMAX30WW

100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-

WFO BMFE40WW
WFO BMEE40WW
WFO DMFE40WW
WFO DMEE40WW
WFO LMFE40WW
WFO LMEE40WW
WFO BMD*40WW
WFO BMCx40WW
WFO DMDx40WW
WFO DMCx40WW
WFO LMDx40WW
WFO LMCx40WW
WFO BMB*40WW
WFO BMAX40WW
WFO DMBx40WW
WFO DMAX*40WW
WFO LMBX40WW
WFO LMAX40WW

Genel sarthameler (SOLDAN Direksiyonlu)

MNC BSFX30WW
MNC BSEXx30WW
MNC BSFx3WWW

100001-
100001-
100001-

MNC BSEX3WWW 100001-

MNC BSBXx30WW
MNC BSAX30WW

100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-
100001-

100001-
100001-

MNC BSBx3WWW 100001-
MNC BSAX3WWW 100001-

KABLO RENK KODLARI

RENK Kisaltma RENK Kisaltma
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SISTEM INDEKSI

GENEL BILGILER
SASI NOKTALARI
ELEKTRIK SEMALARI

MOTOR iLE ILGILi SISTEMLER
MARS SISTEMi
WL, WL Turbo
F2 CIS, G6
SARJ SISTEMI
WL, WL Turbo
F2 CIS, G6
GUC AKTARMA GRUBU KONTROL SISTEMI
WL, WL Turbo: GENEL SARTNAMELER
WL, WL Turbo: AVRUPA SARTNAMELERI ...
G6

GO e

HIZLI CALISTIRMA SISTEMI
ONISITMA SISTEMI
YAKIT KONTROL SISTEMI

GELISTIRILMIS TEKERLEK
KONTROL SISTEMI

GOSTERGE PANELI iLE ILGILi SISTEMLER
GOSTERGE PANELI

WL, WL Turbo

F2 CIS, G6

GOVDE ILE ILGILI SISTEMLER
ON CAM SILECEGI VE SU
PURKURTUCULERI
KORNALAR
ARKA CAM BUZ ¢OzUCUSU
ELEKTRIKLI CAMLAR

NORMAL KABIN, DAR KABIN

CIFTLI KABIN
ELEKTRIKLI KAPI KILITLERI
ELEKTRIKLI DIS AYNALAR
KOLTUK ISITICISI
HAVA YASTIGI SISTEMi UYARILARI/
SERVIS UYARILARI
HAVA YASTIGI SISTEMI
IMMOBILIZER SISTEMI

iC AYDINLATMA SISTEMI
AYDINLATMA ISIKLARI
iC LAMBA

DIS AYDINLATMA SISTEMI
ON FARLAR
SURUS AYDINLATMA SISTEMI
OLMAYAN FAR AYAR SEVIYE SISTEMI
SURUS ISIK SISTEMI
FAR SEVIYE AYAR SISTEMI
PLAKA LAMBASI
PARK LAMBALARI
ARKA FARLAR
ARKA SIS LAMBASI
DONUS SINYALLERI, FLASOR VE TEHLIKE
UYARI LAMBALAR]
GERI VITES LAMBALARI
FREN LAMBALARI

KLIMA iLE iLGILi SISTEMLER
KALORIFER VE KLIMA

WL, WL Turbo

F2 CIS, G6

AKSESUARLAR

DIGER
MOTOR KONTROL CiHAZI
BAGLANTI SOKETI

ANA SOKET LISTESI
PARCA ENDEKSI



Z-Gl Elektrik Semalari Hakkinda Genel Bilgiler

Elektrik Semalarinin igerigi
¢ Bu kitap asagida goésterilen alti bolime ayriimistir.

Elektrik semalari hakkinda| Elektrik semalarinin kullaniimasi ve okunmasi, test cihazlarinin

Gl genel bilgiler kullaniimasi, kablo gruplari ve baglantilarin kontrol edimesi, ve
ariza belirtilerinin bulunmasi hakkinda bilgiler ]

Y Sasi noktalari Akulye giden/akiden gelen sasi hatlar

w Elektrik semalan Her sistem igin ana ve diger sigortalari gosterir

= —s—t
1 AU Sistem devre semasi/ Devre ve baglanti semalari ile parga ve soket yeri
1 soket yerleri semalarini gosterir
e X Ana soketler Sistemin genelinin bagli oldugu ana soketleri gosterir
N\ Pl Parca indeksi Her parganin devre semasinin sayfa numaralarini verir.




Devre Semalarinin Okunmasi

Sasi noktalari

« Asagida kablo demeti sasi noktalari gésterilmektedir.

MARS SISTEMi (4EE1-T)
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/
Aragta Semadaki isareti
Devre semalari ve sasi noktalari
Sistem devre semalarindaki sasi baglanti numaralar sasi
| n | I Devreye noktalari semasi (izerindeki numaralara denk gelir.

MARS SISTEMI (4EE1-T)/SARJ SISTEMI (4EE 1-T)
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Z-Gl

Devre Semalarinin Okunmasi

Sistem devre semasi/soket semasi

¢ Busemalar, giu¢ kaynagindan sasiye kadar, her sisteme ait devreleri gdsterir. Glig kaynagi bolimu
sayfalarin Ust tarafinda, sasi bolimu sayfanin alt tarafindadir. Semalarda kontak anahtari kapali

kabul edilmistir.

Asagida semalardaki ¢esitli noktalar ile agiklama verilmelidir.

Sistemin adi

Soket kodu

One gelen harf, soketin kullanildigi sistemi
gOstermektedir.

: Sasi soketi

: Sarj sistemi/Mars sistemi soketleri

: Motor kontrol sistemi soketleri

: Gosterge kontrol sistemi soketleri

: Silecek sistemi soketleri

: Aydinlatma sistemi soketleri

: Sinyal sistemi soketleri

: Klima sistemi soketleri

: Sanziman kontrol sistemi soketleri

: Ic aydinlatma sistemi soketleri

: Ses/radyo soketleri

: Elektrikli cam/elektrikli kapi kilidi sistemi
soketleri

: Uzaktan kumandali ayna sistemi
soketleri

: Acilir tavan sistemi soketleri

: Hidrolik direksiyon/4 tekerlek
yonlendirme sistemi soketleri

: ABS karsi fren sistemi soketleri

: Elektrikli koltuk/koltuk isiticisi sistemi
soketleri

: Otomatik sabit hiz kontrol sistemi
soketleri

: Otomatik ayarli siispansiyon sistemi
soketleri

: Pasif omuz kemeri kontrolu/Hava yastigi
sistemi soketleri

: Digerleri

: Veri hatti soketi

: Ana soketler

B : Baglanti kutusu baglantilari
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Sasi numaralari

Kablo demeti topraklanmasi ile
topraklama farkli gosterilmistir.

bir Gniteye ait

Sasi tipleri

Sembol

Kablo demeti

——Serisr

&
@




Devre Semalarinin Okunmasi

Z-Gl

Sistemin kodu

INETRUNERT
) clarer
(BECTION C-1a}

oot win sty (0
(velth)
{se] o ]

Numaralar devrenin ilgili sistem
semasina devam ettigini gosterir.

Akim sembolii

Akim ok yénunde akar

Muhafazali kablolar1 gdsterir

mal Soket sembolleri

» Devre ve soket semalarinda erkek ve disi soketler asagidaki

* Ekranh kablo:
Elektrik parazitleri ile meydana gelen sinyal
bozukluklarini énler.
Kablo topraklama amaciyla metal 1zgara tel ile
kaphdir.

I a0 av a1 an

8t-07 FUEL INCTON
w0.¢ 1inh

=
[lin]

gibi gosterilmistir.

Devre semasi

semboll sembolu

Soket semasi

NJECTOR »-08 FUEL INJRC10R

(L) ne.3
—

o | [alim]

Erkek

Erkek

Disi

\

Kablo rengi kodu (Kablo demeti sembolii)

« ki renkli kablolar iki harfli sembol ile
gosterilmiglerdir.
ilk sembol kablonun ana rengini, ikincisi serit
rengini gostermektedir. Ornegin:

WIR, kirmizi seritli beyaz bir kablodur.
BRYY, sari seritli kahverengi bir kablodur.

éinme’?(‘;' Tek renkli kablo Seritli kablo
8 WA (B:::fen i)
F § ) 9
2 | Kirmizi
(serit rengi)

+ Kablo demeti sembollerini takiben, KABLO
DEMETI sembolu () iginde gosterilmistir (bkz
sayfa 7)

Disi

Fo 1

[® |

(Ornek)

* Baglanti soketleri, soket sembolleri arasinda kesikli
cizgilerle baglanmgtir.

«  Soket semalari soketleri KABLO DEMETI tarafindan
gostermektedir. Terminallerin sekli de KABLO DEMETI
tarafindan gdsterilmektedir.

» Soket renkleri, sit beyazi haricinde yerlerinde gdsterilmistir.
* Kullaniimayan terminaller “*” ile isaretlenmistir.

KABLO DEMETI tarafindaki

Z-5



Z-Gl Devre Semalarinin Okunmasi

Giizergah semalari
Guizergah semalari, elektrikli pargalarin sistem devre semasi Uzerinde nerede oldugunu, kalin bir gizgi ve

soket sembolleri ile gdstermektedir.

Sasi sembolii

Soket sembolleri
Soketi kullanan sistemi g0sterir. Guzergah semalarinda Sistem semalarinda sasi yerini

) parcalarin adlarini gosterir. gosterir.
(Ornek)

Soket Sembol

Baglanti kutusu JB-04

Ana soketler X-19

Sistem soketleri

1-03

eso FHE () IR 0 T3 om 888 M

KABLO DEMET] === " Y3

VAKUM \ )
ANAHTARI FREN HIDROLIGI
SEVIXE SENSORU
C-0 &S

SEMBOLU —
—

c-01
GOSTERGE PANELI
(SIYAH)

BAGLANTI
SOKETI

NG-15]

BAGLANTI KUTUSU




Devre Semalarinin Okunmasi

Z-Gl

Kablo demeti sembolleri

KABLO DEMETIi TANIMI SEMBOL KABLO DEMETI TANIMI SEMBOL
ON KABLO DEMETI ) | 1NOLU KAPI KABLO DEMETI (OR1)
2 NOLU ON KABLO DEMETI F2) S5 [T (01U KAPI KABLO DEMETI (OR2)
MOTOR KABLO DEMETI € 386 | 3 NOLU KAPI KABLO DEMETI (DR3)
ON GOGUS KABLO DEMETI ) TS0 | 4 NOLU KAPI KABLO DEMETI (DR4)
ARKA KABLO DEMETI R) DOSEME KABLO DEMETI (FR)
2 NOLU ARKA KABLO DEMETI R2) | 72 | ic AYDINLATMA KABLO DEMETI (IN)
ARKA KABLO DEMETI (RA) KLIMA KABLO DEMETI (AC)
GOSTERGE PANELI KABLO DEMET|
EMISYON KABLO DEMETI (EM)
2 NOLU EMISYON KABLO DEMETI | (EM2)
3 NOLU EMISYON KABLO DEMETI | (M3
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Devre Semalarinin Okunmasi

o

(kartus)

Ana sigorta/

Eriyebilir baglant

—OS—

<Bigakh tipi>

<Tup tipi>

<Kartus tipi>
==y

<Eriyebilir baglant|>

%

7 &

(

Semboller
Sembol Anlami Sembol Anlami
AkU * Kimyasal reaksiyon ile elektrik Uretir. Lamba Filamentten akim gectiginde i1sik yayar
e Devrelere dogru akim besler. ve Isi Uretir.
Direng Sabit degerli direng elemanidir.
Sasi (1) e Akimin akiinun arti kutbundan eksi Genelde devre iginde bulunan elektrik
kutbuna aktigi sasi kablosuna veya AMA elemanlarini, anma gerilimini
arag govdesine baglanti noktasi. saglayarak korumak igin kullanilir.
1 + Sasi (1), KABLO DEMETI ile sasiye : — : -
\/ topraklanmasi yapilan nokta. Motor Elektrik enerjisini mekanik enerjiye
dondstarar.
Sasi (2) e Sasi (2), parcanin ara¢ govdesine direk
topraklandigi sasi noktasi.
Not
: $I?SI hatallklse, akim devreden Pompa Gaz ve sivi akiskanlari emer veya
akmayacaktir. basar.
Sigorta (1) e Devre igin belirlenmis akim degeri
asildiginda erir, devreye giden akimi
—Q_/‘O— keser.
Onlem ) . o
akmak .
(kutu) e Sigortalari belirtilmis degerini agan ¢ Ist Greten elekirik bobinidir
sigortalar ile degistirmeyin.
Sigorta (2)

Transistor (1)
Kollektor (C)

Baz NPN
(B)

Emitér (E)

Transistor (2)
Kollektor (C)

Baz PNP
(B)

Emitér (E)

» Elektrikli anahtarlama elemani
Baza (B) gerilim uygulandiinda
devreye girer.

Kollektor
Belirtme
Isareti
8 ECB
TPTIR

¢ Kodun okunmasi

2SS C 828 Revizyon igareti
T "'—J_Yuksek frekans PNP

B: Algak frekans PNP
C: Yiiksek frekans NPN
D: Algak frekans NPN

Yari iletken
Terminal adedi

Korna Akim verildiginde ses enerjisi Uretir.
Hoparlor
Kalorifer Akim verildiginde IsI enerjisi Uretir.
Hiz sensoru Hiz gbstergesi igindeki miknatisin,
hareketi sensor icindeki kontagdi agar
ve kapatir.
Kontak anahtari Kontak anahtarinin ¢evrilmesi, devreyi

i

cesitli parcalan ¢alistiracak duruma
getirir.

Z-8




Devre Semalarinin Okunmasi Z-Gl

Sembol Anlami Sembol Anlami
Anahtar (1) » Devreleri agarak veya kapatarak KABLO DEMETI
akimin kesilmesini veya beslenmesini Baglanti
o ~~o- saglar. (T) o
® ®
C-D devresi, A-B
Normalde A(;Ik (NO) devresine
baglandiginda, D
baglanti noktasi @——
siyah bir nokta ile
gosterilir. ABS'li araclarda, A-B devresini
kullanin.
Anahtar (2) Segenekli
(_?_) Fo---- ABSli  -=-=-4
' ]
e i @ :
A 2
Aracin Uzerinde D .
bulunanfarkli S ®
Normalde Kapali (NC) diizenlenebilir r-— ABS’siz  --}--,
1
devrelerin baglantisi} @—— '
beyaz bir noktaile | t----ocecacoooean- J
gosterilir.
ABS olmayan araglarda, C-B devresini
kullanin.
Role (1) * Bobinden akan akimin olusturdugu elektromanyetik kuvvet kontagin acilmasina veya kapanmasina yol
4 é acar. Bobin? akim bleslenmiyor Bobine akim b?sleniyor
---- )
% %_ - _J + Akim akis! yok %- -- .j l Akim akisi mevcut
T
Normalde Acik (NO) T 1 f
Role (2) * Bobinden akimin olusturdugu elektromanyetik kuvvet kontagin kapanmasina yol acar.
| + Bobine akim beslenmiyor Bobinle akim liesleniyor
1 ]
--- ¢
% { %_ - _{ l Akim akisi mevcut %_ . _\ + Akim akisi yok
v
Normalde Kapali (NC T T 1 1L
Sensor (degisken) | «  Diger elemanlarin midahalesiyle direng Diyot e Yari iletken bir dogrultucu olarak
degisir. bilinen diyot akimin sadece bir yonde
N'c —_—— akmasini saglar
-—’V*\/—' Katot (K)—#@—Anot ﬁf\)
«*— Elektrik akiminin akig yonii
x{IFa kA 5}
Sensor (Isil direng) | «  Direng sicaklik ile degisir. Isik yayan * Akim beslendiginde i1sik yayan bir diyot.
diyot LED »  Normal ampullerden farkli olarak, diyot
yandiginda isi Uretmez.
— Ye— Katot (K) — 2 j—— Anot (A)
Kondansatoér . gzﬁgnﬂﬁrak elektrik sarji depolayan Katot (K)
’ G E Anot (A)
-—
—— Akimin Akis Yonii
Solenoid * Bobinden akan akimin olugturdugu Cig diyotu * Akimin bir yone belirli bir gerilime
elektromanyetik kuvvet pistonlari (Zener diyotu) kadar akmasini saglar; belirlenmis
—@— hareket ettirir. ¢ gerilim degeri asildiginda akimin diger
ydne akmasina izin verir.

Z-9
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Devre Semalarinin Okunmasi

Sembol

Anlami

Kablolama durumunda degisikligin durumu (1)

b

Moo

o|lw|opo
o|lo|o}»

Kablolarin baglanma konumlari soket icinde
istenildigi sekilde degistirilebilir.

Kablolama durumunda degisikligin durumu (2)

|

Oe—ae O
@ ¢—e >

mo|m|m

ofjw]|apo
vlo|o|»

Kablolarin baglama konumlari sadece asagidaki
sekillerde degistirilebilir.
Aile B, Cile D, Eile F arasinda

Kablolama durumunda degisikligin durumu (3)

E C &

E C A
BB |8 ———C——0
B {B | B r—o—29
F 0 6 F Db B

Kablolarin baglama konumlari sadece asagidaki
sekillerde degistirilebilir.
A, C ve E arasinda, B, D ve F arasinda

Bu kitapta kullanilan kisaltmalar

3GR Uglincli Vites cCcT Devre

4GR Dorduncu Vites CIGAR Cakmak

A Amper cis Strekli Yakit Enjeksiyon Sistemi
AlC Klima CKP Krank Mili Konum Sensori
AIF Hava Igindeki Yakit cLs Kapali Déngii Sistemi

AR Otomatik Geri Dénug CMP Eksantrik mili Konum Sensdrii
AAS Otomatik Ayarli Stispansiyon COMBI Kombinasyon

ABS ABS Fren Sistemi CON Kosullandirici

ACC Aksesuarlar CONT Kontrol

ACV Hava Kontrol Valfi cPU Merkezi islem Birimi

ADD ilave CsD Sogukta Calistirma Elemani
AIR ikincil Hava Enjeksiyonu CTP Kapali Gaz Kelebegi Konumu
AIS Hava Enjeksiyon Sistemi DEF Buz Coézici

ALL Otomatik YUk Seviyelendirmesi DI Distribitorli Atesleme

AM Genlik Modulasyonu DLC Veri Hatti Soketi

AMP Amplifikator DU Distribitorsiiz Atesleme

ANT Anten DOHC Ustten Cift Eksantrik Mili

AP Gaz Pedali DTC Teshis Ariza Kodu (kodlari)

AS Otomatik Durma DTM Teshis Ariza Kodu

ASV Hava Besleme Valfi ECM Motor Kontrol Modult

AT Otomatik Sanziman ECPS Elektronik Kontrolli Hidrolik Direksiyon
ATX Otomatik Sanziman ECT Motor Kontrol Sicakligi

8+ Akl Pozitif Gerilimi EGR Egzoz Gazi Devridaimi

BAC Bypass Havasi Kontrolu (] Elektronik Ategleme

BARO Barometrik Basing ELEC Elektrik

CAC Sarj Havasi Sogutucusu ELR Acil Durum Kilitleme Cekicisi
CARB Karburatér ETR Elektronik Ayarlayici

Z-10




Devre Semalarinin Okunmasi Z-Gl

F On OFF Devrede Degil

Fi Yakit Enjektori ON Devrede

FC Fan Kontroll P Glg

FICB Yiiksek Devir-Rélanti Eksantrik Kesicisi PIS Hidrolik Direksiyon

FM Frekans Modilasyonu PAIR Darbeli Ikinci Hava Enjeksiyonu
FP Yakit Pompasi PCM Gli¢ Aktarma Kontrol Moddilu
FPR Yakit pompasi rolesi PNP Park/Notr Konumu

GEN Alternator PRCV Basing Regllatori Kontrol

GND Sasi Solenoid Valfi

HID Isitici/Buz ¢ozicl PRG Tahliye Solenoid Valfi

HEAT Kalorifer PSP Hidrolik Direksiyon Basinci

HE! Yiksek Enerjili Atesleme PTC Pozitif Sicaklik Katsayisi Isiticisi
HI Yiksek Qss Cabuk Calistirma Sistemi

HO2S Isitilmis Oksijen Sensori R Arka

IAC Rélanti Havasi Kontrolu REC Devirdaim

IAT Emme Havasi Sicaklig RF Sag On

ICM Atesleme Kontrol Modlu RFW Uzaktan Kumandali Serbest Tekerlek
IG Atesleme RH Sag

ILLUMI Aydinlatma RPM Motor Devri

INT Fasilali RR Sag Arka

JB Baglanti Kutusu SAPV Darbeli ikincil Hava Valfi

KS Vuruntu Sensori SFi Sirali Cok Noktadan Yakit Enjeksiyonu
LCO Sivi Kristal Ekran (LCD Ekran) SOL Solenoid

LF Sol On ST Mars/Calistirma

LH Sol Taraf SW Anahtar

LO Duisuk (algak) TC Torbosarj

LR Sol Arka TCM Sanziman Kontrol ModUli

M Motor TCV ikiz Salyangozlu Turbosarj Solenoid Valfi
MAF Hava Kitlesi Debi Sensoru TEMP Sicaklk

MAP Manifolt Mutlak Basinci TICS Ugli Endiiksiyon Kontrol Sistemi
MFI Cok Noktadan Yakit Enjeksiyonu TP Gaz Kelebegdi Konumu Sensori
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(F) (R) (FR) (FR) (FR)
a7 )Ak=====4 * :::*@ ==== _::*@
B G/W R/W R/L R/L w L/W R/L
{DR1) (DR2) {DR2) (DR2) (DR3) (DR4) (DR4) (DR4)
alB RIB =====R==== K2-02 = *KZOS = A= = RK2-06
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HAVA YASTIGI SISTEMININ SERVISINE AIT UYARILAR

Z ELEKTRIK SEMALARI

HAVA YASTIGI SISTEMI
SERVISE AiT UYARILAR

Parcalarin Dagitilmasi

¢ Pargalarin dagitilmasi ve toplanmasi hava
yastigi sistemini, bir kaza sonunda ciddi
yaralanmalara veya 6lime yol agacak sekilde,
galismaz hale getirelebilir.
Hava yastigi sisteminin herhangi bir parcasini
sokmeyin.

Hava Yastigi Moduliunin Taginmasi

Hazir (sismemis) bir hava yastigi modulu
tasinirken yanliglkla sisebilir ve ciddi
yaralanmalara yol agabilir. Hazir (sismemis) bir
hava yastigi moduluni tagirken, yanhishkla
acildiginda yaralanma riskini en aza indirmek
icin hava yastiginin arka tarafini (agilmayan
taraf) vicudunuza bakacak sekilde tutun..

KABLO DEMETI Onarimi

¢ Hava yastigi sistemine ait bir KABLO
DEMET/'nin yanhs sekilde onarilmasi, ciddi
yaralanmalara sebep olacak sekilde, hava
yastigin yanlishkla agilmasina yol agabilir.
Sisteme ait kablolarda bir ariza tespit
edildiginde, ilgili KABLO DEMETT'ni yenisi ile
degistirin. Kesinlikle kabloyu onarmaya

Hava Yastigi Modiiliiniin Kontrol Edilmesi

e Ohmmetre kullanilarak hava yastigi moduliunin
kontrol edilmesi, ciddi yaralanmalara yol
acacak sekilde hava yastiginin agiimasina
sebep olabilir. Hava yastigi modulinu
ohmmetre kullanarak kontrol etmeyin. Hava
yastiginin ariza kontrolini yapmak icgin arag
Uzerindeki diyagnoz fonksiyonlarini kullanin.
(Bkz. ARAC USTUNDE DIYAGNOZ
FONKSIYONU, HAVA YASTIGI SISTEMI)

Hazir (sismemis) hava yastigi modulinin
acllan 6n yizi asagi gelecek sekilde bir
yuzeye birakilmasi tehlikelidir. Hava yastigi
siserse, modulin yapacagi hareket ciddi
yaralanmalara sebep olabilir. Modulin kazaen
sismesi durumunda olusacak hareketi
asgariye indirmek igin, modulin sisen 6n
yuzinu yukari bakacak sekilde yere birakin.

YANLIS
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SAS Unitesinin Bakimi

SAS Unitesinin soketinin sékulmesi veya kontak
anahtari ON konumundayken SAS Unitesinin
sOkllmesi, ciddi yaralanmalara yol agacak sekilde
hava yastigi modullerinin sismesine sebep olabilir.
SAS Unitesinin soketini sbkmeden 6nce veya SAS
Unitesini sbkmeden 6nce, kontak anahtarini LOCK
konumuna getirin, aki negatif kutup basini ayirin
ve SAS (nitesinin yedek gu¢ beslemesinin
depolanmis enerjisinin desarj olmasi igin 1
dakikadan fazla bekleyin.

SAS Unitesi araca duzgun olarak yerlestirimeden
SAS (initesinin darbe baglanmasi tehlikelidir. Unite
icindeki garpma sensori hava yastigi modullerine
elektrik sinyali génderebilir.

Bu durum hava yastigi modullerinin sismesine ve
ciddi yaralanmalara yol agabilir. Bu sebeple soketi
baglamadan 6nce, Uniteyi araca dizgun bigimde
yerlestirin.

Tek noktal sensorlu araglarda, bir kaza veya
baska sebeple bir hava yastigi sismis ise,
kullaniimig Unitenin dis ylizeyinde hasar izi
gorulmese bile, SAS Unitesi yeni bir Unite ile
degistiriimelidir. SAS Unitesi diizensiz ¢alismaya
sebep olarak ¢ok 6nemli yaralanmalara ve hatta
olume yol agacak sekilde i¢ hasara ugramis
olabilir. Kullaniimis SAS Unitesi atélyede veya
kendi kendine kontrol edilemez.

Parca Bakimi

Pargalar Uzerindeki yag, gres, su vs. hava
yastiklarinin kaza esnasinda agilmamasina ve
sonunda ciddi yaralanmalara sebep olabilir.
Pargalar Uzerinde yag, gres, su vs
bulunmamasina dikkat edin.

Bir hava yastigi modulu soketinin igine tornavida
vb. sokulmasi sokete hasar verebilir ve hava
yastigi modulinun ciddi yaralanmaya sebep
olacak sekilde uygunsuz sismesine yol agabilir.
Soket icine herhangi bir yabanci madde
sokmayiniz.

Pargalarin Tekrar Kullaniimasi

Bir hava yastigi modulu kaza sirasinda acilmamis
ve disg yluzeyinde herhangi bir hasar izine
rastlanmamis olsa bile, hava yastigi moduli
uygunsuz ¢alismaya sebep olacak sekilde i¢
hasara ugramis olabilir. Uygun olmayan c¢alisma
sekli ise, ciddi yaralanmalara sebep olabilir.
Hasar gérmemis hava yastigi modulunun tekrar
kullaniimasina karar verebilmek icin modulu kendi
kendine teste tabi tutun. (Bkz. ARAC USTUNDE
DIYAGNOZ FONKSIYONU, HAVA YASTIGI
SISTEMI)

Bu boélimdeki referanslar Onarim El Kitabinda [F161-10-99A (1999-1)] bulunabilir.
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